Tézisek

1. Atermészeti példa nem minden esetben kbvetendd.

Elég csak a replilésre gondolni. A szdrnnyal reptilé élélényekhez hasonld repllé tdrgyat
mindmdig nem sikertilt késziteni. Ebben az esetben a természeti példdktdl eltérd
megolddst kellett vdlasztani. Mig a madarak és rovarok esetében a repliléshez
szUkséges felhajto- és tolderdt egyardnt a szdrny biztositja, addig a mesterséges
replléeszkbzoknél a két funkcict szét kellett vdlasztani. Ha a repllés Gttordi
ragaszkodtak volna a kézenfekvé mintdhoz, még ma sem repllnénk.

Bizonydra elég sommdsnak hat az a véleményem, hogy a robotikdban nem tértént meg ez
a sziikséges szemléletvdltds.

A robotok gyakran valamilyen természeti modell — leggyakrabban ember — anatdmiai
felépitését kbvetik: a csontvdzat tengelyekkel kapcsolddé elemek, az izmokat
elektromos motorok, az idegrendszert szamitdgépes irdnyitds vdltja fel. A fejlett
technoldgidk alkalmazdsa ellenére az eredmény dltaldban meglehetésen gépies.
Meglepd médon a mégoly fejlett informatikai bdzison létrejévé robotok sem tudjck
megkdzeliteni a természeti mintdkat.

Az dltalam eddig megismert kivételeket a — késébb részletesen bemutatdsra kertilé —
robotkarok és robotkigyok jelentik.

2. A mechanikus megoldasok rendelkeznek még tartalékokkal.
Bizonydra vannak ma még ismeretlen, de lehetséges mechanikus megolddsok,
amelyek egyszer(ibb felépitésti szerkeztek épitését teszik majd lehetévé. A betlirendes
cimszdjegyzékben bemutatott néhdny kiemelkedd — viszonylag Uj — példdn keresztil,
és mestermUvem segitségével kivdnom bizonyitani ezt a tételt. Tobbséglik nagy elékép
nélkdli, a lehetetlen hatdrait feszegeté megoldds, a legmagasabb szintli kreativitds
eredmeénye, pl. a PACO Spiralift, a LOC-LINE ken6-h(itérendszer, Theo Jansen-féle
lépSmechanizmus, vagy a Blvés négyzet.

A mikro- és féleg a nano-mérettartomdnyban nem minden miikddik Ggy, ahogy azt a
ldthaté vildgban megszoktuk. Ennek kbvetkeztében tovdbbi felfedezések varhatdak,
amelyek majdan visszahathatnak hétkéznapi léptékd vildgunk mechanikus
megolddsaira.

3. Alegmegbizhatébb csomdpont, ami nincs.

Ertekezésem elsé fejezeteiben frok arrdl, hogy mit tekintek mozgd csomdpontnak. Ott
ugy nyilatkozom, hogy a mozgdsra képes, de egy darabbdl dllé megolddsokat nem
tekintem hagyomdnyos értelemben csomopontnak.

A téma kdrbejdrdsa sordn viszont arra a magvas megdllapitdsra jutottam, hogy jé
csomodpontot létrehozni nehéz. (Beldtom, t&bb éves kutatdmunka eredményét
Osszegezve ez nem tdnik tul nagy eredménynek.)

Amennyiben sikertil egy mozgd csomdpontot elhagynunk, vagy egy nemcsomaoponttal
helyettesitentink, az kreativ, egyszer(i és kéltséghatékony megolddst eredményez:
pl. Fiskars oll6, orvosi vérszivattyd, &sszehajthaté joghurtoskandl, zsebszamoldgép

elasztomermUianyag-hdza.



